ZABEZPIECZENIE PUNKTU GEODEZYJNEGO

HARMONOGRAM ROBOT

1. Lokalizacja punktu geodezyjnego z udziatem uprawnionego geodety

2. Wykonanie wykopu otwartego na odleglosci 1,5 m

3. Wykonanie przecisku pod punktem geodezyjnym w rurze ostonowej

4. Przed zasypaniem dokona¢ protokdlarnego odbioru robot przez wiasciwy
Powiatowy OSrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej

OBJASNIENIA :

1. Stupek betonowy - P - KT geodezyjny
2. Plyta betonowa

3. Rura przeciskowa

4. Projektowany przewdd kanalizacji sanit.
5. Wykop otwarty

6. Posypka

7. Grunt rodzimy

Mel-Wod-Kan Maciej Krzeszewski
99-416 Nieborow; Mystakéw ul.Rybacka 3 tel. 600 393 104

TEMAT OPRACOWANIA:

PROJEKT BUDOWLANY BUDOWY SIECI WODOCIAGOWEJ ROZDZIELCZEJ

INWESTOR: GMINA NIEBOROW, ALEJA LEGIONOW POLSKICH 26 99-416 NIEBOROW

ADRES INWESTYCJI: BELCHOW

TYTUL RYSUNKU : Zabezpieczenie punktu geodezyjnego

ZESPOL AUTORSKI : UPR. PROJ. PODPIS |BRANZA: [ SANIT.

mgr inz. Maciej Krzeszewski L OD/3655/PWBS/14 FAZA: PROJ. BUD.

Sprawdzajgcy mgr inz. Piotr Kurpienik 83/00/WL DATA: maj 2019r.
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NUMER RYSUNKU: om




