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D.10.11.01 REGULACJA PIONOWA ISTNIEJACYCH URZADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP

KOD CPV: 45231000-5

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji TechnicznépST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z regulagjpionowg zaworéw wodoeigowych, w ramach budowy drogi gminnej w Kompinie
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgko dokument przetargowy przy zlecaniu iizagl robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] Szczegdtowej Spiemgjfi Technicznej dotygzej regulacji pionowej studzienek
urzadzen podziemnych obejmyj wykonanie pionowej regulacji istraglych naziemnych elementéw suizen
infrastruktury technicznej.

Lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi
w SST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakech wykonania oraz za zgodidaz Dokumentagj Projektovy, SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogoélne dotycgce materiatdw
Wymagania ogéine dotygze materiatéw podano w SST D.00.00.00 ,Wymagardinet)

2.2. Materiaty do wykonania robot

Materiatami do wykonania rob6t ebjch zakresem niniejszej SSEE s

- beton wg PN-B-06250,

- zaprawa cementowa marki 8 MPa wg PN-B-14501.

Do wykonania rob6t obych zakresem niniejszej SST ima zastosowéainne materialy, po wczeiejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu

Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w SST D.00.00.00 ,WWymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Roboty zwizane z pionowregulacy naziemnych elementdw gdze infrastruktury technicznej nale wykonywa
recznie przy zastosowaniu wdzer pomocniczych np. miotow pneumatycznych i innychkeaptowanych przez
Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania og6lne dotycpce transportu
Wymagania ogélne dotygze transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagauditaety

4.2. Transport materiatow
Nie okréla st szczeg6inych wymadalla transportu materialdw niezimych do wykonania rob6t oklenych w niniejszej
SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w SST R@DOVWymagania ogolne™.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementawz adzen infrastruktury technicznej

Regulag} naziemnych elementéw gdzeh infrastruktury technicznej nalewykona przy zastosowaniu betonu wg PN-B-
06250 lub innych zaakceptowanych przez Inspektedzdiu materialow, po odsteaiu regulowanych elementéw i ich
demontau, dostosowg wysokdé posadowienia do wymaganego poziomu, zgodnego anmekacj Projektovg lub
zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych eleGwvenialely doprowad do stanu pierwotnego (wyprofilodezagscic
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe]mapektora Nadzoru
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robét

Ogdlne zasady kontroli jam robdt podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine
6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1. Sprawdzenie @ytych materiatow

Sprawdzenie materialow ngstije poprzez poréwnanie ich cech z wymaganiamilokseni w Dokumentacii Projektowe).
6.2.2. Sprawdzenie zgodrizi z Dokumentacp Projektows

Sprawdzenie zgodéw z Dokumentagj Projektovy polega na pordwnaniu wykonywanych i wykonanyctétrab
Dokumentagj Projektovy oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgdgnoa podstawie ogizin i pomiaréw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podanow SST D.00.08\@magania ogdine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovg wykonywanych robét zgodnie z Dokumenrgdejojektovy i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementéwgdez infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podanow SST D.00.00magania ogoine”.
8.2. Sposob odbioru robot

Roboty objte niniejsz SST obejmu;

- odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbior ostateczny,

- odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.00.00.00. “Vijgmmia ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyece podstawy ptatndci

Ogdine ustalenia dotygze podstawy platrsoi podano w SST D.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 szt. (sztylk regulowanego naziemnego elementydrsh infrastruktury technicznej nale przyjmowat
zgodnie z obmiarem i ocgjakasci wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiardoada.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- 0znakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

- odstongcie i demontaregulowanych elementow;,

- pionovy regulag regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny kanaljpacy

3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.




